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【手続補正書】
【提出日】令和1年9月25日(2019.9.25)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　内視鏡にて取り込まれた被写体像を含む撮像画像を処理して映像信号を生成するととも
に、当該映像信号に基づく観察画像を表示する画像表示部に当該映像信号を出力する内視
鏡用画像処理装置であって、
　前記画像表示部は、
　前記観察画像を表示する表示画面における第１の辺が当該第１の辺に交差する第２の辺
よりも短く構成されているとともに、前記第１の辺が鉛直方向に沿う第１の設置状態と前
記第２の辺が鉛直方向に沿う第２の設置状態とにそれぞれ設置可能に構成され、
　当該内視鏡用画像処理装置は、
　前記画像表示部が前記第１の設置状態及び前記第２の設置状態のいずれの設置状態で設
置されているかを認識する設置状態認識部と、
　前記観察画像内の前記被写体像が前記画像表示部の設置状態に対応した姿勢となる前記
映像信号を生成する映像信号生成部と、
　前記撮像画像内での前記被写体像の大きさを判別する被写体像判別部と、
　前記設置状態認識部による認識結果、及び前記被写体像判別部による判別結果に基づい
て、前記被写体像の拡大縮小率を設定する倍率設定部とを備え、
　前記映像信号生成部は、
　前記倍率設定部にて設定された拡大縮小率で前記被写体像の大きさを拡大縮小した前記
映像信号を生成する
　ことを特徴とする内視鏡用画像処理装置。
【請求項２】
　前記倍率設定部は、
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　前記撮像画像内での前記被写体像の大きさが前記表示画面における前記第１の辺の長さ
寸法に対応する閾値以下である場合には、前記第１の設置状態での前記被写体像の拡大縮
小率と前記第２の設置状態での前記被写体像の拡大縮小率とを同一の値に設定する
　ことを特徴とする請求項１に記載の内視鏡用画像処理装置。
【請求項３】
　前記倍率設定部は、
　前記撮像画像内での前記被写体像の大きさが前記表示画面における前記第１の辺の長さ
寸法に対応する閾値を超える場合には、前記第１の設置状態での前記被写体像の拡大縮小
率よりも前記第２の設置状態での前記被写体像の拡大縮小率を小さい値に設定する
　ことを特徴とする請求項１または２に記載の内視鏡用画像処理装置。
【請求項４】
　前記撮像画像内での前記被写体像の位置を判別する被写体像判別部を備え、
　前記映像信号生成部は、
　前記画像表示部が前記第１の設置状態に設置されている場合には、前記撮像画像内での
前記被写体像の位置に基づいて、前記観察画像内の中央領域に前記被写体像を位置付けた
前記映像信号を生成する
　ことを特徴とする請求項１～３のいずれか一つに記載の内視鏡用画像処理装置。
【請求項５】
　前記撮像画像内での前記被写体像の位置を判別する被写体像判別部を備え、
　前記映像信号生成部は、
　前記画像表示部が前記第２の設置状態に設置されている場合には、前記撮像画像内での
前記被写体像の位置に基づいて、前記観察画像内の上方領域に前記被写体像を位置付けた
前記映像信号を生成する
　ことを特徴とする請求項１～４のいずれか一つに記載の内視鏡用画像処理装置。
【請求項６】
　被検体内に挿入され、被写体像を取り込む内視鏡と、
　前記内視鏡の接眼部に着脱自在に接続され、前記被写体像を撮像して撮像画像を生成す
る内視鏡用撮像装置と、
　前記内視鏡用撮像装置の動作を制御する制御装置と、
　請求項１～５のいずれか一つに記載の内視鏡用画像処理装置と、
　前記内視鏡用画像処理装置から出力される映像信号に基づく観察画像を表示する画像表
示部を有する表示装置とを備える
　ことを特徴とする内視鏡装置。
【請求項７】
　前記内視鏡用画像処理装置は、
　前記制御装置に設けられている
　ことを特徴とする請求項６に記載の内視鏡装置。
【請求項８】
　前記内視鏡用画像処理装置は、
　前記表示装置に設けられている
　ことを特徴とする請求項６に記載の内視鏡装置。
【請求項９】
　内視鏡にて取り込まれた被写体像を含む撮像画像を処理して映像信号を生成するととも
に、当該映像信号に基づく観察画像を表示する画像表示部に当該映像信号を出力する内視
鏡用画像処理装置の画像処理方法であって、
　前記画像表示部は、
　前記観察画像を表示する表示画面における第１の辺が当該第１の辺に交差する第２の辺
よりも短く構成されているとともに、前記第１の辺が鉛直方向に沿う第１の設置状態と前
記第２の辺が鉛直方向に沿う第２の設置状態とにそれぞれ設置可能に構成され、
　当該内視鏡用画像処理装置の画像処理方法は、
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　前記画像表示部が前記第１の設置状態及び前記第２の設置状態のいずれの設置状態で設
置されているかを認識する設置状態認識ステップと、
　前記観察画像内の前記被写体像が前記画像表示部の設置状態に対応した姿勢となる前記
映像信号を生成する映像信号生成ステップとを含む
　ことを特徴とする内視鏡用画像処理装置の画像処理方法。
【請求項１０】
　前記撮像画像内での前記被写体像の大きさを判別する被写体像判別ステップと、
　前記設置状態認識ステップによる認識結果、及び前記被写体像判別ステップによる判別
結果に基づいて、前記被写体像の拡大縮小率を設定する倍率設定ステップとを含み、
　前記映像信号生成ステップでは、
　前記倍率設定ステップにて設定された拡大縮小率で前記被写体像の大きさを拡大縮小し
た前記映像信号を生成する
　ことを特徴とする請求項９に記載の内視鏡用画像処理装置の画像処理方法。
【請求項１１】
　請求項９または１０に記載の内視鏡用画像処理装置の画像処理方法を当該内視鏡用画像
処理装置に実行させる
　ことを特徴とする画像処理プログラム。
【手続補正２】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０００７
【補正方法】変更
【補正の内容】
【０００７】
　上述した課題を解決し、目的を達成するために、本発明に係る内視鏡用画像処理装置は
、内視鏡にて取り込まれた被写体像を含む撮像画像を処理して映像信号を生成するととも
に、当該映像信号に基づく観察画像を表示する画像表示部に当該映像信号を出力する内視
鏡用画像処理装置であって、前記画像表示部は、前記観察画像を表示する表示画面におけ
る第１の辺が当該第１の辺に交差する第２の辺よりも短く構成されているとともに、前記
第１の辺が鉛直方向に沿う第１の設置状態と前記第２の辺が鉛直方向に沿う第２の設置状
態とにそれぞれ設置可能に構成され、当該内視鏡用画像処理装置は、前記画像表示部が前
記第１の設置状態及び前記第２の設置状態のいずれの設置状態で設置されているかを認識
する設置状態認識部と、前記観察画像内の前記被写体像が前記画像表示部の設置状態に対
応した姿勢となる前記映像信号を生成する映像信号生成部と、前記撮像画像内での前記被
写体像の大きさを判別する被写体像判別部と、前記設置状態認識部による認識結果、及び
前記被写体像判別部による判別結果に基づいて、前記被写体像の拡大縮小率を設定する倍
率設定部とを備え、前記映像信号生成部は、前記倍率設定部にて設定された拡大縮小率で
前記被写体像の大きさを拡大縮小した前記映像信号を生成することを特徴とする。
【手続補正３】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】０００８
【補正方法】削除
【補正の内容】
【手続補正４】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００１６
【補正方法】削除
【補正の内容】
【手続補正５】
【補正対象書類名】明細書
【補正対象項目名】００１７
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【補正方法】変更
【補正の内容】
【００１７】
　本発明に係る内視鏡用画像処理装置の画像処理方法は、内視鏡にて取り込まれた被写体
像を含む撮像画像を処理して映像信号を生成するとともに、当該映像信号に基づく観察画
像を表示する画像表示部に当該映像信号を出力する内視鏡用画像処理装置の画像処理方法
であって、前記画像表示部は、前記観察画像を表示する表示画面における第１の辺が当該
第１の辺に交差する第２の辺よりも短く構成されているとともに、前記第１の辺が鉛直方
向に沿う第１の設置状態と前記第２の辺が鉛直方向に沿う第２の設置状態とにそれぞれ設
置可能に構成され、当該内視鏡用画像処理装置の画像処理方法は、前記画像表示部が前記
第１の設置状態及び前記第２の設置状態のいずれの設置状態で設置されているかを認識す
る設置状態認識ステップと、前記観察画像内の前記被写体像が前記画像表示部の設置状態
に対応した姿勢となる前記映像信号を生成する映像信号生成ステップとを含むことを特徴
とする。
　本発明に係る内視鏡用画像処理装置の画像処理方法は、上記発明において、前記撮像画
像内での前記被写体像の大きさを判別する被写体像判別ステップと、前記設置状態認識ス
テップによる認識結果、及び前記被写体像判別ステップによる判別結果に基づいて、前記
被写体像の拡大縮小率を設定する倍率設定ステップとを含み、前記映像信号生成ステップ
では、前記倍率設定ステップにて設定された拡大縮小率で前記被写体像の大きさを拡大縮
小した前記映像信号を生成することを特徴とする。
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摘要(译)

要解决的问题是为了提高便利性。 用于内窥镜的图像处理设备处理包括
由内窥镜捕获的对象图像的捕获图像，生成视频信号，并基于视频信号
显示观察图像并且将视频信号输出到图像显示单元71。图像显示单元71
被配置为使得显示屏的第一侧比与第一侧相交的第二侧和第一侧沿着垂
直方向的第一安装状态短。以及第二安装状态，其中第二侧沿垂直方
向。内窥镜图像处理装置92包括安装状态识别单元921，用于识别安装图
像显示单元71的第一安装状态和第二安装状态中的哪一个，视频信号生
成单元9，用于生成目标图像处于与图像显示单元71的安装状态对应的姿
势的视频信号和24。
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